
＜取組概要＞
房取りミニトマト全自動収穫ロボットの国内向け仕様、機能等の改良、ロボットの収穫率を向上するための最適栽培方

法の開発及びこれらの供給

房取りミニトマト全自動収穫ロボット

株式会社デンソーの開発供給実施計画の概要
2025年４月認定

＜開発技術のイメージ＞
＜申請者名（代表者） ＞
株式会社デンソー

＜計画の実施期間＞
５年間

＜本技術による生産性向上の効果＞
・「施設野菜・花き作」の「収穫及び運搬」のうち「自動
収穫機や台車ロボット等による収穫又は運搬作業
の省力化に係る技術」により労働時間60％削減に
資する技術

ミニトマトの収穫作業の労働時間の削減

※写真はセルトンと共同で開発し、現在欧州で販売しているArtemy


	スライド番号 1

