
＜取組概要＞
従来より更に少ない人手での自動収穫を可能とする、自動操舵システムや掻き込み部の自動高さ調整機能を搭載した
キャベツ収穫機の開発及び供給

運転及び収穫操作を自動化するキャベツ自動収穫機

ヤンマーアグリ株式会社の開発供給実施計画の概要
2025年４月認定

＜開発技術のイメージ＞＜申請者名（代表者） ＞
ヤンマーアグリ株式会社

＜計画の実施期間＞
５年間

＜本技術による生産性向上の効果＞
・「露地野菜・花き作」の「収穫及び運搬」のうち「自動
収穫機や台車ロボット等による収穫又は運搬作業
の省力化に係る技術」により労働時間80％削減に
資する技術

キャベツの収穫作業に係る労働時間の削減

※自動操舵システムと掻き込み部の自動高さ調整が可能な
キャベツ収穫機
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