
作業効率の高い自動操舵トラクターの導入と、作業効率を高める枕地の確保・畝間の拡大で収益性アップ

生産方式革新実施計画の概要

申請者：
株式会社ヨシムラファーム（和歌山県紀の川市）

対象品目：
にんにく

スマート農業技術：
自動操舵トラクタ－

新たな生産方式：
機械旋回のための枕地の確保と、収穫作業等の作業効率を
高める畝間を拡大することで、作業効率効果の増大

2026年２月12日認定

枕地の確保、畝間の拡大

株式会社ヨシムラファーム

労働生産性の向上効果の増大

自動操舵トラクター

労働生産性の向上

作業効率の向上

植付け、収穫作業等の効率化
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